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A propos de ce Guide de Configuration EtherSound

Ces derniéres années, on a vu apparaitre un certain nombre de technologies réseau
assurant la gestion et le controle centralisés d’'installations audio de grande échelle.
Ce guide est consacré a I'EtherSound, un protocole de transmission de données

audio numériques développé par la société francaise Digigram.

L’EtherSound permet de transmettre, dans les deux directions, jusqu’a 64 canaux
audio sur un seul cable CAT5e. Compatibles IEEE802.3 (100Base-TX), les réseaux
EtherSound utilisent des infrastructures élaborées avec des commutateurs et des
cables Ethernet, trés répandus et de cott réduit. Leur prix de revient est bien

inférieur a celui d'une installation analogique équivalente.

La latence est minimale : 104 psecondes plus 1,4 ps par périphérique EtherSound
supplémentaire, ou environ 20 psecondes par commutateur réseau sur le chemin du
signal. C’est une des principales raisons pour lesquelles le protocole EtherSound est
de plus en plus utilisé dans les applications de sonorisation, ou les latences d’écoute

sont critiques.

Dans ce document, "Guide de Configuration EtherSound", nous vous présentons la
configuration de réseaux utilisant des produits EtherSound Yamaha, et les

procédures pour utiliser au mieux les potentialités de la technologie EtherSound.
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Point 0 Description d’un systéme

Point 0 Description d’'un systéme

Nous

allons partir d'un exemple typique pour expliquer la procédure de configuration

s’appliquant aux réseaux EtherSound.

MY 16-ES64
NAI48-ES DME8o0-ES

Amp

M7CL-32 M——

_—/

AD8HR x 2 Speakers

Facade Scene

mes Cble EtherSound (CAT5e)
s Cable AES/EBU (Sub-D 25 points)

e Télécommande préamplis (Sub-D 9 points)

= |_jaison analogique

Les composants du systéme

Une console de mixage numérique M7CL-32, équipée d'une carte EtherSound
MY16-ES64, est utilisée comme console de facade

Une interface réseau audio NAI48-ES, reliée a deux convertisseurs A/N ADSHR,
intégrant 16 canaux de préampli micro télécommandables

Un processeur numérique DMES8o-ES Satellite, pour traitement des sorties
enceintes

Microphones, amplificateurs de puissance, enceintes



Point 1 Configuration physique

Connexion des appareils

Connectez les appareils EtherSound sous forme de ‘daisy chain’ (cascade), en reliant le port
OUT d’un appareil au port IN de 'appareil suivant. Le premier appareil dans la daisy chain
s’appelle le “Primary Master”. C’est le Primary Master qui fournit le signal de wordclock a
tout le réseau EtherSound. Connectez le PC de configuration au port IN restant libre du

Primary Master.

CAT5e STP (Shickied Twisted Pair)
Straight

MY16-ES64
(Primary Master)

NAI48-ES

DMES8o-ES

Longueur de cable maximale
La longueur limite spécifiée pour les cables CAT5e est de 100 metres, dans des conditions idéales.
Toutefois, si vous utilisez des longueurs de liaison proches de cette limite de 100 métres, de petits
détails tels qu'un écrasement ou une flexion trop prononcée, ou de petites variations de pression de
contact, peuvent se traduire par un défaut de liaison. Pour éviter ce genre de probleme, nous
recommandons de maintenir les longueurs de liaison inférieures a 100 métres. Selon le cable choisi et
son état, une longueur maximale de 80 métres est raisonnable. Pour plus de détails, référez-vous au

site http://www.ethersound.com/).

Chaque fois qu'un paquet EtherSound traverse un appareil, il est régénéré : il peut donc parcourir a
nouveau 100 meétres. Si vous devez dépasser cette valeur limite de 100 metres, il faut utiliser un
périphérique actif, switch par exemple, pour rallonger le cable, ou utiliser un convertisseur optique.
Remarque : cette valeur limite de 100 metres correspond a la distance maximale séparant deux

appareils du réseau. Elle ne s’applique pas a la longueur de transmission totale du réseau.




Les topologies EtherSound

Les réseaux EtherSound peuvent étre configurés selon les topologies suivantes :

Daisy Chain

Les appareils sont simplement connectés les uns derriere les autres.

Ether Ether Ether Ether
Sound Sound Sound Sound

Topologie en anneau

La topologie en anneau peut étre considérée comme une variante de la ‘daisy
chain’, puisqu’elle ajoute une liaison entre le dernier et le premier appareil. Relier
des appareils selon une topologie en anneau permet d’obtenir une plus grande

tolérance aux éventuels défauts de cablage.

Ether Ether Ether Ether

Sound Sound

Topologie en arbre
La topologie en arbre exige l'utilisation d'un switch Ethernet standard. Toutefois,
si vous utilisez de telles topologies, les branches sous le switch doivent étre

unidirectionnelles. (voir les notes sur la Topologie en arbre).
Ether

Sound

Ether Ether
ETHERNET

™" swircH
Sound Sound

Ether




Point 2 Lancement d’AVS-ESMonitor

L’EtherSound est un protocole tres souple, adopté par de nombreux fabricants, pour des

utilisations trés différentes. Pour configurer et visualiser les parametres d’appareils

EtherSound, Yamaha recommande le logiciel AVS-ESMonitor AuviTran. Il convient aux

appareils Yamaha et d’autres marques. Pour le télécharger : http://www.auvitran.com

@O Allumez tous les appareils du systéme, et lancez AVS-ESMonitor :

™ E5-Monitor by AuviTran
File Edt Cammands Help

Sd &2 k-0 3 e 00E0E0O0EO

Etheesound Netweds

ESMeonitor nilializing, please walt :

AuviTran J

Menu démarrer >> AuviTran >> EtherSound Monitor >> ES-Monitor
SEE]

Service 384 Bota | Merulor +24.4 Bola

@ Cliquez sur l'onglet Tree dans le panneau gauche de la fenétre d’AVS-ESMonitor.

u,!l S—Monitor by AuviTran

File Edit Command Help

Bod £ & k@B 9

Ethersound Metwork.s

Firmuware version

Hardware Canfiguration Flag

Audio zetup

EtherS ound inputs
Etheround autputs

Group setup

Sample Rate (&) Single 44.1/48k

E Properties | #: Met Patch Q 1/0 Patch | [y Control
Infarrnaticn
MAC Address 00.0E.55.03.0F.FO
Mame 00.0E.55.03.0F.FO
EtherS ound module properties
Marutacturer @YAMAHA
. Product family MY16-ES64
P]”lmary Master MY16-E564

Kemel version 309

O Double 88.2/96k O Quad 176.4/192k

Channel inputs
Channel outputs

Dans l'onglet Tree, les périphériques apparaissent selon l'ordre dans lequel ils sont

connectés, en partant du Primary Master.




@ Si les périphériques EtherSound n’apparaissent pas comme vous vous y attendiez,

vérifiez leurs connexions physiques puis cliquez sur le bouton “Reset ES Network”.

u,il ES—Monitor by Auxilran

File Edit GCommand Help
CECEIER LK
Ethersound Metworks

E Lt m Tree | B Group

= S 00.0E.55.03.0F FO
=58 00.0E.55.03.0F.32 MAL Address
=5 (0.0E.55.02.00.F4

wh  Properties & MNetPatch | @

| rfarmnation

Marme

F therS nund mndule nranerhes

Configuration d’AVS-ESMonitor
La premiere fois que vous utilisez ES-Monitor, vous devez activer le service
AuviTran (ON) et sélectionner l'adaptateur réseau connecté a votre réseau
EtherSound.
Depuis le menu démarrer de Windows, sélectionnez
Programmes >> AuviTran >> EtherSound Monitor >> ES-Control Panel

Dans l'onglet AVS-ESService,

D Dans le menu local EtherSound Adapter, sélectionnez I'adaptateur

réseau connecté a votre réseau EtherSound.

@ Cliquez sur le bouton “Turn ON”.

i'g!'a ES-Gontrol Panel by Auxilran

A T “, ES-Cortrol Panel by AuviTran
i / AVSI2E-APISA
a ANS-ESService | [ Configuration a AW S-ESMonitar 3 Security Qf MIDI Setup
AuviTran Service
@ Serviceis OFF "
EtherSound Adapter I Realtek RTLE139/810x Family Fast Ethernet Metwork Adapter hd I

Software client Adapter | Realiek FTLEN39/810x Family Fast Ethernet NIC - Network Adapter

Vous pouvez laisser les autres parameétres sur leurs valeurs par défaut. Pour plus de

détails sur les parameters d’ES-Control Panel, veuillez vous référer au manuel

utilisateur d’ AVS-ESMonitor, disponible en téléchargement sur le site Web d’AuviTran.




Entrée des noms de périphériques
Par défaut, AVS-ESMonitor identifie les périphériques par leurs adresses MAC — un nombre de 12
chiffres hexadécimaux. Pour faciliter les opérations de configuration, nous vous recommandons
d’atttibuer des noms « en clair » a chaque périphérique.
Pour chacun d’entre eux :

@O  Sélectionnez le périphérique dans la visualisation de 'Arbre ou la visualisation en Liste.

@ Cliquez sur onglet Propriétés.

@ Dans le champ “Name”, entrez le nom de votre choix.

~ ES-Monitor by Auvilran

File Edit Command Help
BsdES a0 @ e
Ethersound Metwarks

E Listl n!' Tree |ﬁ= Group

= 5 MY1EESES [M7CL)
=-GS 00.0E.55.03.0F.32 MAC Address
ES 00.0F.55.03.00 F4

a Froperties .E; Met Patch Qf 1/0 Patch f,w‘.f Control

Infarmation

Narme MY 16-ESE4 [M7CL)

EtherSound module properties

b anufacturer @YAMAHA

Product family MY 16-ES64

MT1E-ESE4

Firrmware wersion ociz Kermel version 309
Hardware Configuration Flag

Audio zetup
Sample Rate (3 Single 441248k (O Double 82 2/96k (O Quad 176,492k

EtherSound inputs “ Charnel inputs
EtherS aund outputs Chantel outputs

Group zetup

Dans cet exemple, entrez les noms suivants pour les trois périphériques :
e MY16-ES64 (M7CL)
® NAI48-ES
® DMES8o-ES

Remarque : Le nom du périphérique est enregistré dans votre ordinateur, et non sur le périphérique
EtherSound lui-méme. Si vous connectez le méme périphérique sur un autre ordinateur, son nom « en

clair » n’apparaitra donc pas.



Point 3 Paramétrage d’une boucle bidirectionnelle

Point 3 Paramétrage d'une boucle bidirectionnelle

Dans un réseau EtherSound, les transferts audio s’effectuent dans les deux directions : vers et depuis
le Primary Master. Les données sortant du Primary Master sont désignées sous le terme anglais
“Downstream” (direction en aval, fléche bleue ci-dessous), les données se dirigeant vers le Primary
Master sont désignées sous le terme “Upstream” (direction en amont, fléche verte ci-dessous).

64 canaux au maximum peuvent circuler dans chaque sens. Les données audio envoyées par un
périphérique EtherSound peuvent étre regues par tous les périphériques suivants. Pour pouvoir

utiliser les canaux amont, il faut configurer une “boucle bidirectionnelle”.

Downstream 64 channels

—

Ether| Ether Ether Ether Ether

Sound Sound ound ound Sound

Upstream 64 channels

—




Boucles bidirectionnelles

Une boucle bidirectionnelle est un segment de réseau ou les données peuvent étre
transférées dans les directions amont et aval. Dans la plupart des cas, il est désirable que
le réseau soit bidirectionnel. Toutefois, il existe quelques cas ou le transfert des données
doit étre unidirectionnel (cf. notes complémentaires sur la topologie en arbre).
L’EtherSound permet de spécifier quels segments du réseau sont bidirectionnels.

Le point de départ d'une boucle bidirectionnelle est le périphérique Primary Master, a
moins qu'un autre périphérique ait son parameétre Start Loop réglé sur ON. (voir les notes
complémentaires sur le paramétre Start Loop). La fin d'une boucle bidirectionnelle est un
périphérique Loop Back — sur lequel le paramétre End Loop est réglé sur ON. Si plusieurs
périphériques possedent leur paramétre End Loop réglé sur ON, le périphérique Loop
Back sera celui le plus éloigné du Primary Master. Au niveau de ce périphérique Loop

Back, les canaux aval sont renvoyés vers les canaux amont.

Aval (Downstream)

Primary End Loop ON End Loop End Loop End Loop
Master (ignoré) e OFF OFF

Ether Ether Ether Ether Ether
Sound Sound Sound Sound Sound

JJ Périphérique Loop Back

p44

Amont (Upstream)

Remarque : Lorsque vous utilisez End Loop, les canaux aval (donwstream) seront
toujours transmis au-dela du périphérique Loop Back. Régler un périphérique comme fin

de boucle n’empéche pas la transmission des données plus loin en aval.

10




Point 3 Paramétrage d’une boucle bidirectionnelle

S{jund S[ciund gund Sound S[ciund

11



Vérification des paramétres actuels de boucle bidirectionnelle
Lors de son lancement, AVS-ESMonitor récupere les parameétres enregistrés précédemment sur les
périphériques. Il faut commencer par les vérifier.

Sélectionnez l'onglet Tree. Les parametres actuels de boucle bidirectionnelle peuvent se

déduire des icones apparaissant a gauche de chaque appareil dans la liste.

u'“ ES-Monitor by Auxilran

File Edit Command Help
Bsd £33
Ethersound Metwarks

B List Tt} Tree | [ Group

Si I'icone suivante apparait, le périphérique se trouve en mode unidirectionnel (aval uniquement).

—

Sil'une des icones suivantes apparait, le périphérique fait partie d'une boucle bidirectionnelle.

L

Premier périphérique dans une boucle bidirectionnelle

Périphérique intermédiaire dans une boucle bidirectionnelle

Dernier périphérique dans une boucle bidirectionnelle

Vous trouverez dans le Manuel Utilisateur d’AVS-ESMonitor une explication détaillées des différenjtes

icones utilisées par le logiciel.

12



Point 3 Paramétrage d’une boucle bidirectionnelle

Parameétres End Loop
Pour notre exemple, nous avons besoin d’'une boucle bidirectionnelle pour couvrir tout le réseau. Le
début de la boucle est, par défaut, le périphérique Primary Master. En supposant que le réseau était en
mode unidirectionnel, il suffit d’activer le paramétre End Loop sur le dernier périphérique
(DMESo-ES).

@  Sélectionnez le DMES8o-ES dans 'onglet Tree.

@ Pour désactiver le paramétre End Loop, cliquez avec le bouton droit de la souris sur le

DMES8o-ES dans I'onglet Tree puis sélectionnez “Device functions”, comme ci-dessous.

u'ﬂ ES—Monitor by Suvilran

File Edit Gommand Help
B 5Hd 52 3k B 9

Bt e ety @ Fropeties | & NetPaich | @2 I/OPatch |y Control

E List| Mt Tree I'E: Gru:uup.f .
Information

= S5 MY16-E564 [MTCL)
=] g Ml 48-ES MALC Address | 00.0E.55.03.00.F4 |

E DMF Ra-F5 .
Metwork functions  » [° |
Device functions Rename
Group functions
Rineg functions

DMESoES |

Start of Bilir Loop
End of BiD ir‘ML

Wite to Mon Volatile Memory
= Reztore from Mon Volatile Memaorw

Rezet device

Une coche apparait 4 gauche de la mention “End of BiDir Loop”, ce qui indique que le parameétre “End

of BiDir Loop” est activé.

Les périphériques faisant partie d’'une boucle bidirectionnelle sont repérés par des icones vertes dans

Tonglet View, comme illustré ci-dessous -.

u'“ E5—Monitor by Auvilran

File Edit Command Help

BcH D 3

Etherzound Metworks

13



Point 3 Paramétrage d'une boucle bidirectionnelle

Remarque : les paramétres “End of BiDir Loop” et “Start of BiDir Loop” peuvent aussi étre visualisés

et modifiés depuis 'onglet I/0 Patch de chaque périphérique.

u'n ES—Monitor. by Buvilran

File Edit Command Help
BcH &S a0 0
Ethersound Networks [ Propeties | B MNetPatch |@& 1/0Paich [ Cortol

E Lisll M Tree |r'5= Graup
= !§ Mi1BESES (M7CL) Global Functions BiDir Stz Output Channel Assignment Input Channel Azsignment Soft Ll
% DMES0ES [1End Loop p b
Bi-Direchgrnal mode ON [Setsame] [Statfiom] [ Endw | (Statfrom] [ Endto | ([
Routing
DO p -
0 " 1N 0102 03 04 0506 07 0809 10 4 6 81920 4 6 82930 4 0
A MUTE MUTE [t
v MUTE MUTE [t
1k MUTE MUTE [t
EIMUTE MUTE [1
LA MUTE MUTE [
1 MUTE MUTE [11:
(L MUTE MUTE [t
i MUTE MUTE [1}:
ik MUTE MUTE [
1| MUTE MUTE gt
MUTE MUTE v
< | ¥
DO P -~
0102 03 04 050607 03109 10 4 6 81920 4 6 82930 4
A MUTE MUTE [t
v MUTE MUTE [t
ik MUTE MUTE [t
I MUTE MUTE [t
1 MUTE MUTE [t
1 MUTE MUTE [113
T MUTE MUTE [
1B MUTE MUTE [it:
1| MUTE MUTE [1:
1| MUTE MUTE gt
MUTE MUTE v
< | >
< | &
ID: MY16-ESE4 (MIGLY Type: AWDM-ES100%1 Service 326 Manitor w326
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Point 3 Paramétrage d’une boucle bidirectionnelle
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Point 4 Réglages de wordclock

Point 4 Réglages de wordclock

Dans des réseaux EtherSound de type ‘daisy chain’, le périphérique situé le plus en amont est le
Primary Master, et il est toujours le master de wordclock pour le réseau EtherSound. Par conséquent,
T'utilisateur n’a pas a spécifier le master wordclock pour un tel réseau. Les paramétres de wordclock de
chaque périphérique se résument a deux situations : si le périphérique est ou non le Primary Master.

Notes : Dans les topologies en anneau, plus tolérantes en ce qui concerne les défaillances, il n’existe
pas de “premier” périphérique; par conséquent, le master de wordclock doit étre spécifié par

l'utilisateur. Veuillez vous référer au Point 7) Rendre le systéme redondant.

Source de wordclock et fréquence d’échantillonnage
Les réglages de source de wordclock et de fréquence d’échantillonnage différent selon le périphérique.
B Réglages carte MY16-ES64 (M7CL)
Wordclock Source
La source de wordclock dépend du statut du périphérique, Primary Master ou non.
Primary Master
Sélectionnez “INT”(interne) ou n’importe quelle source de wordclock non liée au réseau
EtherSound.
Non Primary Master

Sélectionnez “SLOT”, (celui contenant la carte MY16-ES64) comme source de wordclock.

Dans cet exemple, comme la MY16-ES64 (M7CL) est le Primary Master, c’est la carte qui doit
fournir le wordclock au réseau. Pour notre exemple, réglez la source de wordclock de la M7CL

sur “INT 48kHz”.

WORD CLOCK / SLOT SETUP

MASTER CLOCK SELECT LOCK SRC ON UNLOCK 13:56:57
= LOCK, BUT NOT SYNC'ED UNKNOWN
48kHz ACCESS

| -
-

INT44. 1k SLOT 2 13714

7

SENDS x
ON FADER

WORD CLOCK N sLoT 3 13714

SLOT SETUP CHANNEL
FREQUEN
SLOT 1

HY16-AT

SLOT 2

HY16-AT

FREQUENCY

SAC

EMPHASIS
STATUS

16



Point 4 Réglages de wordclock

Sélection de la fréquence d’échantillonnage

Le sélecteur DIP “SW2” sur la carte MY16-ES64 doit se trouver en position “48K” (si vous
travaillez en 44,1/48 kHz) ou “96K” (si vous travaillez en 88,2/96 kHz). Dans cet exemple,
comme la M7CL travaille en 48 kHz, réglez le SW2 en position “48K”.

Remarque : Le choix entre 44,1 et 48 kHz ou 88,2 et 96 kHz s’effectue en modifiant la valeur
sur lappareil dans lequel est insérée la carte MY16-ES64. Toutes les cartes MY16-EX

connectées a la MY16-ES64 doivent avoir leur sélecteur DIP réglé de la méme fagon.

17



Point 4 Réglages de wordclock

B Réglage du NAI48-ES
Wordclock Source
Le réglage de source de wordclock varie selon que le périphérique est Primary Master ou non.
Voici les options disponibles :
Primary Master
W. Clock
AES/EBU 1~6
Non Primary Master
EtherSound 48K
EtherSound 96K
Dans cet exemple, comme le NAI48-ES regoit le signal de wordclock a 48 kHz du Primary
Master, sélectionnez "EtherSound 48K” dans l'onglet Control d’AVS-ESMonitor NAI48-ES

Control.

u,n ES-Monitor by Auvilran

File Edit Command Help
Rsdtdallkased o
Etherzound Metworks
B List| [l Tree |2 Giowp _ i S—
= B My1EESE (M7CL) o e m s G e L G o e NAI4-ES
= % MAMEES @ @ R g

% DMESES — N
Synchro Status Lock Fouting

@, Properies | % MetPatch | @7 140 Patch |Iﬂh« Cantral |

Clock Settings
O'w Clock

(f' Senchiais OK. [ Lock Inputs (&) EtherSound 48K,
[ Lock Qutputs © EtherSound 96K,

ADEHR Remote Option Senial Communication Mode (O AES/ERU

. (O BES/EBU 2

[]ADEHR PL Remote Cantrol ot
© Unicast O BES/EBU 3
AES/EBU 4
ID: Start From @ Slave ©
(O BES/EBU 5
@ Tunnel Unavailable
(O AES/EBUE

Serial Port Configuration

BaudRate  |29400 W Farity

Bits per Char Parity

|dentify
Stop Bits Handshake

Emergency Clack,

Sélection de la fréquence d’échantillonnage
Comme le NAI48-ES lui-méme ne dispose pas de générateur de wordclock intégré, il doit
recevoir le signal de wordclock d’'une source externe. Par conséquent, la sélection de cette

source de wordclock détermine également la valeur de la fréquence d’échantillonnage.

18



Point 4 Réglages de wordclock

B Réglage du DMESo-ES

Wordclock Source

Comme la sélection de la source de wordclock des DME Satellite ES (DMES8i/8o/4i0o-ES)
s'effectue automatiquement, il n’existe aucun réglage utilisateur de la source de wordclock.

Les périphériques DME Satellite ES se synchronisent sur un module wordclock EtherSound
interne. Ce module de wordclock se configure automatiquement en tant que master ou esclave

de wordclock, selon que le périphériques est Primary Master ou Non-Primary Master.

Sélection de la fréquence d’échantillonnage

Pour sélectionner la fréquence d’échantillonnage sur un DME Satellite ES, ouvrez la page

Wordclock depuis le menu “Hardware” de DME Designer.

= Word Glock

ENLER DME Group] /DMES

4 . L

Card

Mo Card

Mo Card

ﬂ © =lnlock @ =Llock Q = Lock, But Mot Synced Q) = Unknown

kHz
Q cHis2 O cHI4 O cHEs O GHIsE
Q cHA0 O cHI1AZ2 O cHIEA4 O CHIEAE
Q cHi/z |Q cHia |Q cHes |Q  cHiss
Q cCHIA0 JQ cHI1A2 QO GHIZA4 QO CHIBAE
Q cHis2 |© cHes QO cwsss |©Q cHiss
Q crio |Q cHitaz [Q cHizss [Q cHiBAs
Q cHis2 O cHI4 O cHEs O GHsE
Q cHA0 O cHI1AZ2 O cHIEA4 O GHIEAE

ound
QO #k O | Q  ®ak  |© sk |

Wiord

Q _Wom
Cascade Digital
(] N | _ o1 ||| O IN |

Cloze
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Point 4 Réglages de wordclock

Vérification du réglage de wordclock
Si le réseau est correctement synchronisé, une coche apparait dans la région Synchro Status de
chaque appareil dans le réseau.
Pour tous les appareils :
@D Sélectionnez le périphérique dans l'onglet Tree, a gauche.
@ Sélectionnez 'onglet Control dans la partie droite.

@ Vérifiez qu'une coche apparait dans la région Synchro Status.

u'ﬂ ES—Monitor by Auvilran
File Edit Command Help

B cd 5 3 koG A o

Etuaae) il a Properties .{; Met Patch q 1/0 Patch |[.‘I|'1-: Contral |_
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7 Multicast ) Mode 2

(® Unicast | - | Internal Slat Port <-> EtherSound
ricas

) Slave O Mode 3

H Paraata - Sarizl Park 205 FHaark
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Point 5 Création de patches audio

Point 5 Création de patches audio

AVS-ESMonitor offre deux visualisations pour configurer les patches : Net Patch et I/0O Patch.

Onglet Net Patch

La visualisation de l'onglet Net Patch permet de créer des patches associant directement les
SOURCES (sorties de périphérique injectées dans le réseau EtherSound) et les RECEIVERS (entrées
de périphériques extraites depuis le réseau EtherSound). Lorsque vous créez un patch dans la
visualisation Net Patch, AVS-ESMonitor assigne automatiquement les canaux EtherSound et, dans

certains cas, modifie les paramétres de boucle bidirectionnelle.

u'“ ES—Monitor by AuvilTran

File Edit Command Help
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=| DST6
b DST7
& DST8
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RECEIVERS &
DST11
DST12
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I0: MY1G-ES64 (MTCLY Type: AWDM-ES100%1 Service 3.26 Monitor w326

Les SOURCES correspondent aux colonnes et les RECEIVERS aux lignes. Pour connecter une
SOURCE a un RECEIVER, cliquez sur le carré approprié, se trouvant a 'intersection de la ligne et de

la colonne correspondant aux SOURCE et RECEIVER désirés. En cliquant sur les cases E, vous

pouvez déployer/replier des groupes de 16 canaux simultanément.
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Onglet I/O Patch

Dans la visualisation de l'onglet I/0 Patch, créer un patch demande deux opérations. Tout d’abord,

vous devez patcher la sortie d'un périphérique émetteur vers un canal du réseau EtherSound, puis

patcher ce canal de réseau EtherSound vers 'entrée d’'un périphérique récepteur. La visualisation I/0

Patch requiert donc plus d’opérations que la visualisation Net Patch View, mais elle vous permet de

spécifier le canal de réseau EtherSound assigné a chaque patch. Ce qui peut étre utile dans le cas ou

les mémes canaux de réseau EtherSound doivent transporter des données différentes dans différents

segments de ce réseau. Voir les notes complémentaires sur “Overwriting des canaux.”

' ES—Monitor by BuviTran

File Edit Command Help
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NAI4BES
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ID: MY16-ES64 (MTCL)
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Les sorties et les entrées d’'un périphérique sont représentées par des lignes, et les canaux du réseau

EtherSound dans des colonnes. Pour créer un patch audio, conformez-vous a la procédure suivante :

@O Dans la partie inférieure de longlet I/O Patch du périphérique émetteur, cliquez sur

I'intersection de la sortie du périphérique émetteur et du canal de réseau EtherSound désiré.

@ Dans la partie supérieure de l'onglet I/O Patch du périphérique récepteur, cliquez sur

I'intersection du canal de réseau EtherSound du point précédent et de l'entrée du

périphérique récepteur.

Un clic normal correspond & un canal en aval (downstream, ¥ ) et un clic droit, & un canal en amont

(upstream, A ).
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Point 5 Création de patches audio

Dans cet exemple, nous allons utiliser 'onglet I/O Patch pour créer le patch suivant :
@® Envoyer 10 canaux depuis la NAI48- ES vers la M7CL (entrées scéne vers console facade)

@ Envoyer 2 canaux depuis la M7CL vers le DME8o-ES (mix stéréo pour les enceintes facade)

2 channels

DME80—ES
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O Envoi des 10 canaux depuis la NAI48- ES vers la MY16-ES64 (M7CL)
Tout d’abord, sélectionnez le NAI48-ES dans l'onglet Tree puis sélectionnez 'onglet I/0 Patch.

~Monitor, by AuviTran

File Edit Command Help

Bed 2 8 k0 89

Ethersound Networks B Propetties | & MetPefch & 1/OPstch | f) Contral
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Fiouting
010203040506070809101112131415161718192021222324 252627 2829303132333435 :Ej:>0uT
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Comme la MY16-ES64 se trouve en amont du NAI48-ES, nous allons envoyer les données sur des
canaux EtherSound amont. Dans cet exemple, nous enverrons les données provenant des sorties 1
4 10 du NAI48-ES sur les canaux EtherSound amont 1 a4 10. Dans la partie inférieure de la fenétre,
cliquez sur l'intersection de la premiére ligne et de la premiére colonne. Un apparaitra, pour

indiquer que la sortie 1 du NAI48-ES a été assignée au canal EtherSound amont 1.

S—Monitor by Buvilran

File Edit GCommand Help
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Répétez cette procédure pour les 10 canaux. Une fois les assignations terminées, I'onglet I/0 Patch

doit apparaitre comme dans la copie d’écran ci-dessous.

Monitor by Auvilran
File Edit Command Help
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Les 10 canaux audio provenant du NAI48-ES sont donc envoyés sur le réseau EtherSound.

Puis sélectionnez MY16-ES64 (M7CL) dans l'onglet Tree.

File Edit GCommand Help
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Nous allons a présent récupérer les canaux audio amont 1 a 10 émis par le NAI48-ES sur les
entrées 1 a 10 de la MY16-ES64. Dans la partie supérieure de la fenétre, cliquez avec le bouton
droit de la souris sur les intersections de la premiére ligne et de la premiére colonne, jusqu’a la

10¢ ligne et la 10¢ colonne.

u'n ES-Monitor by Auvilran

File Edit Gommand Help
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ID: MY16-ES6d (MICLY Type: AWVDM-ES100Y1 Service 326 Monitar +3.2.6

A présent, les 10 canaux audio provenant du NAI48-ES passent par le réseau EtherSound et sont

regus par la MY16-ES64.
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@ Patch de 2 canaux depuis la MY16-ES64 (M7CL) vers le DMES8o-ES
Comme le DMES80-ES se trouve en aval de la MY16-ES64 (M7CL), nous allons transmettre les
données sur des canaux aval. Nous allons envoyer les données provenant des sorties 1 et 2 de la
MY16-ES64 (M7CL) sur les canaux EtherSound aval 1 et 2. Dans la partie inférieure de la fenétre,
cliquez sur l'intersection de la premiére ligne avec la premiére colonne, puis sur celle de la
deuxiéme ligne avec la deuxiéme colonne. Un V¥ pointant vers le bas apparait a chaque
intersection, pour indiquer que les sorties 1 et 2 de la MY16-ES64 (M7CL) ont été assignées aux

canaux EtherSound aval 1 et 2.

" ES-Monitor by AuyiTran
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Puis sélectionnez le DMES8o-ES dans 'onglet Tree.
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ES—Monitor by BuviTran

Fil= Edit Gommend Help
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Dans la partie supérieure de la fenétre, cliquez sur l'intersection de la premiére ligne et de la
premiére colonne, puis sur celle de la deuxiéme ligne et de la deuxiéme colonne, afin de recevoir
les canaux audio EtherSound aval 1 et 2 transmis par la MY16-ES64 (M7CL) aux entrées 1 et 2 du
DMES8o-ES.

File Edit Command Help
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10 DMEBo-ES Type: AWDM-ES100%Y1 Service 326 Manitor w326

A présent, 2 canaux audio provenant de la MY16-ES64 sont envoyés sur le réseau EtherSound et

regus par le DMES8o-ES.

Le patch de notre exemple est ainsi terminé.
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Patches audio en mode 96 kHz
Dans l'onglet I/O Patch, lorsque vous utilisez une fréquence d’échantillonnage de 88,2 ou
96 kHz, il faut non plus un mais deux canaux EtherSound pour transporter un seul canal

audio. Lorsqu’une colonne est sélectionnée, I'autre a coté 'est automatiquement.

a Properties .Fx; Met Patch Q’ 140 Patch | by Cantral
Global Functions BiDir Status Cutput Channel Azsignment Input Chanrel &ssignment Soft U
) y @0
Show Alias z  [startLoop -Clear 1+2 w © Down -Clear 1+2 |\ VRN [Le
End Loop OUp Op
Bi-Directionnal mode OM [Setsame] [Stathom] [ Endto | [Starthom] [ Endta | O
Fiouting
DO P ~
0 U ) ) U4 U Ub U 8 UY 10 q b o ‘) ) 4 b 5 /49 ) 0
141 DNO1 Y DNOT [
17l DND3 yYv DNO3 1
1k] DNOS vy DNOS [
1L DNO7 Yy DNOT [y
1 MUTE MUTE [1
I MUTE MUTE [1
1L MUTE MUTE [1
1L MUTE MUTE [t
1] MUTE MUTE [t
MUTE MUTE g1t
MUTE MUTE w
£ *
DO P -~
D 1 1 1 1 060 [ 1 0 1 1
01 U] UP01 [v
1vd UP03 UP03 v
1k UPOS UP05 [1
04 L7y UPOT 1
1FIMUTE MUTE [1
1 MUTE MUTE [t
1HMUTE MUTE [t
1L MUTE MUTE [t
1L]MUTE MUTE [+
NMUTE MUTE g1t
MUTE MUTE "
< >

Overwriting de canaux

Un périphérique EtherSound peut envoyer ses données sur n'importe quel canal, qu’il soit
déja utilisé ou non. Envoyer des données audio sur un canal EtherSound déja utilisé
s’appelle I'Overwriting. Dans I'exemple ci-dessous, apres avoir recu les données audio sur
un canal EtherSound donné, le périphérique n°3 “overwrite” ce canal (y renvoie des données
audio différentes). L’Overwriting vous permet de gérer ainsi plus de 64 canaux de données

audio indépendants. I’Overwriting est interdit dans les topologies en anneau.

scsceacae
Unused chammel
Ether Ether
Sound Sound
#1 o4
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Point 6 Télécommande de préamplis

Point 6 Télécommande de préamplis

Les périphériques intégrant des préamplis micro télécommandables peuvent étre controlés en

utilisant les fonctions de Data Tunneling du protocole EtherSound.

‘--.---.--.--..---II-.--..-...-.

Data Tunnel

‘-IIIIIIIII-.

- EEEEEEEEE NN

EtherSound  —

Sub-D 9 points G

Données de controle
préampli (HA)

Dans 'exemple de notre systéme, nous allons configurer un data tunnel entre une carte MY16-ES64

(M7CL) (périphérique contréleur) et un NAI48-ES (périphérique contrslé).
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M Configuration de la MY16-ES64 (M7CL) (périphérique contrdleur)
Sélectionnez la MY16-ES64 (M7CL) dans l'onglet Tree ou List, puis cliquez sur I'onglet Control.

a Froperties P Net Patch Q: 1/0 Patch !_R‘ﬂ'f_ Control |
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Serial Port Mode

Le type de Serial Port Mode (mode de port série) dépend de 'appareil héte accueillant la carte
MY16-ES64. Dans notre exemple, il s’agit d'une M7CL. Comme la M7CL utilise son port

REMOTE pour émettre les données de controle, sélectionnez le Mode 3 (voir les prochaines notes

complémentaires).
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31



Cartes MY et Serial Port Mode

Si l'appareil hote émet les données de controle via son port REMOTE, sélectionnez le

Mode 3.

Control Data

MODE 3

M7CL-32

Si 'appareil hote émet les données de controle via son slot interne, sélectionnez le Mode 2.

Control Data

MODE 2

LS9-32

Le tableau ci-dessous indique le réglage de Serial Port Mode pour les différents modeles

de consoles numériques Yamaha.

Model Serial Port Mode

PM1D NA
PM5D Mode 3
M7CL Mode 3
LS9 Mode 2
DM1000, DM2000 Mode 3
01V96 NA
02R96 NA
DMEG64N/24N Mode 3
DME Satellites NA
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Mode de communication série
Réglez le parameétre Serial Communication Mode sur Unicast. Comme les préamplis a

télécommander sont connectés au NAI48-ES, sélectionnez NAI48-ES dans le menu local.

a Properties P Het Patch Qf 1/0 Patch |f.‘ﬁ‘.1 Contral |

| N
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@ Tunnel Unavailable

Sernial Port Configuration

Baud Rate I /400 v Parity
|

Bitz per Char Farity
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Configuration du port série

Dans Sérial Port Configuration, réglez le paramétre Baud Rate sur 38400.
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Mode 3
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v EtherSound
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| SRR
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B Configuration du NAI48-ES (périphérique récepteur)

Sélectionnez la NAI48-ES dans l'onglet Tree ou List, puis cliquez sur I'onglet Control.

a Properties .{; Met Patch Q: 1/0 Patch C R Cantrol |
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Baud Rate 28400 Farity
—
Bitz per Char Farity
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Mode de communication série

Réglez le Serial Communication Mode sur Unicast puis sélectionnez la MY16-ES64 comme

destination.

E Properties .Fx; Met Patch Q: 170 Patch |F.‘1|'1-: Contral |
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) Multicast (O AES/EEL 2
@l r-..1-...-1 E-ESE4 [M .T &ES/EBU 3
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. (O AES/EBU S
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() AES/EBUE
Seral Port Configuration Emergency Clack
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ools
Bitz per Char Parity
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Note : Le Multicast n’est pas utilisé avec les produits Yamaha. Si vous utilisez AVS-ESMonitor

pour controler directement les préamplis, cliquez sur “Slave”.
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Point 6 Télécommande de préamplis

Configuration du port série

Réglez le parameétre Baud Rate sur 38400.

a Properties .-Fx; Met Patch q 1/0 Patch |[I Cantrol
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ADEHR Remaote Option

1D Start From

Serial Port Configy

BaudRate  |ao4nn w

Bitz per

Stop Bitz

Lock Raouting

[ Lock Inputs
[ Lock Dutputs

Serial Communication Mode

O Multicast

) Slave
@ Tunnel Unavailable

Parity
Farity
Handshake
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(. Clock

(%) EtherS ound 48K,
) EtherS ound 96K,
() AES/EBUA

() AES/ERL 2

() AES/EBU 3
(JAES/EBU 4

() AES/EBL G

() AES/EBUE
Emergency Clock,

Tools



Point 6 Télécommande de préamplis

EtherSound mini-YGDAI Card AVY16-ES K

~GDAS Slat inputs

1

- Synchro statu;

/ Synchroiz QK.

(0) 8 Channels () 16 Channelz [JLock Rouing [ Emergency Clock

~NGEDA Mad {Dptiou

~ Sernal Port Mode
O Mode 1: A716-ES Serial Part <-> Intemal Slot Port

SelE EC Carial Diogt

Tunnel STOFFED Dest:
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Point 6 Télécommande de préamplis

"
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Télécommande des préamplis par plusieurs NAI48-ES

Lorsque vous connectez plusieurs NAI48-ES, vérifiez que chacun des ADS8HR du systéme

posséde son propre numéro d’identification (ID), en utilisant le parameétre ID Start From.

ID Start From=I ID Start From=3
RN K W= SN

Les ADS8HR connectés a une méme NAI48-ES se verront assigner des ID consécutifs. Le
parametre “ID Start From” determine I'ID du premier AD8HR. Vous pouvez utiliser jusqu’a

huit ADSHR dans tout le réseau.

a Froperties .Fx; Met Patch || @ 1/0 Patch | [ Control

|'ogo m oo |o(EiE e, n[_?olum

%ﬁ@ﬁ o= o -oho_ oo

Sunchro Status Lack Routing Clack Settings

()W, Clack,
\3‘/ Synchio is OK. [ Lock Inputs (& EtherSound 48K,
[ Lock Dutputs ) EtherSound 96K
ADEHR Remots Option Serial Communication Mode O AES/EBUN
() Multicast O AES/EBU 2
(O AES/EBU 3

@ Uricast | [Nl Y=
ID Start Fram [ pte » O Slave (O AES/EBU 4
() AES/EBI B

@ Tunnel Unavailable

(O AES/EBUG
Serial Part Configuration
Emerngency Clock
Baud Rate 28400 - Parity
Tools
Bits per Char Parity
. | dentify
Stop Bits Handshake
Output - Signal Peak
1 849 1617 2425 3 4041 43
OO0 COCO OO0 OO0 G OO OO
O O Ol i O L
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Télécommande des préamplis du SB168-ES

fOREEREEYY S oe

e

Lorsque vous télécommandez des SB168-ES, les 16 préamplis micro internes de la
SB168-ES apparaissent dans 1’écran de la console comme deux ADS8HR dans I’écran de la

console.

VIRTUAL RACK

B AR B M SR A0

[}
scene 000 3
Initial Data

Les numéros d’ID des ADS8HR seront assignés automatiquement, de la fagon suivante :
1¢re SB168-ES dans la chaine Unicast, canaux 14 8 ADS8HR ID 1
1¢re SB168-ES dans la chaine Unicast, canaux 94 16: ADSHR ID 2
2¢ SB168-ES dans la chaine Unicast, canaux 14 8: AD8SHR ID 3
2¢ SB168-ES dans la chaine Unicast, canaux 9a16: ADSHRID 4

Remarque : Si vous télécommandez simultanément des SB168-ES et NAI48-ES au sein
d’'un méme systéme, placez toujours les NAI48-ES en premier dans la chaine de controle
Unicast.

Prenons 'exemple d’'un systéme comportant deux NAI48-ES et une SB168-ES - l'ordre des
périphériques dans la chaine Unicast devrait étre le suivant :

MY16-ES64 >> NAI48-ES #1 >> NAI48-ES #2 >> SB168-ES

Llordre dans une chaine Unicast se réfere a lordre dans lequel les périphériques
apparaissent dans AVS-ESMonitor, et non celui dans lequel ils sont physiquement

connectés.
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Point 7 Rendre le systéme redondant

Vous pouvez rendre votre systéme redondant au niveau du cablage, en utilisant le mode EtherSound
Fault Tolerant Ring Mode.

Toutefois, lorsqu’on utilise ce mode, il faut respecter certaines restrictions.

Restrictions au niveau du patch
Il faut utiliser un schéma de patch spécifique, assurant que les données continuent a circuler

correctement méme aprés une défaillance de cablage. Voici les critéres a observer :

Les parameétres End Loop parameters de tous les périphériques doivent se trouver sur “ON”.
Les données audio ne doivent étre transmises que sur des canaux aval (downstream).

Les données audio doivent étre recues uniquement sur des canaux amont (upstream).

Loverwriting de canaux n’est pas permis.
Ces critéres de patch limitent en fait a 64 le nombre total de canaux sur le réseau Ethernet.

Restrictions au niveau du wordclock

° Tous les périphériques doivent étre configurés pour recevoir le wordclock depuis le réseau

EtherSound.
Les périphériques connectés au réseau EtherSound via des cartes MY cards doivent se
synchroniser sur I'emplacement contenant la carte EtherSound. Il est impossible d’utiliser
un wordclock externe ou “House”.

®  La fréquence d’échantillonnage doit étre un multiple de 48 kHz (48 kHz ou 96 kHz)

[ La fonction Emergency Clock doit étre “ON” sur tous les périphériques.

Autres restrictions
Le périphérique Preferred Primary Master doit étre compatible ES100. Les périphériques compatibles

100

ES100 portent le logo ci-dessous :

Passons a présent a la procédure a suivre pour rendre redondant notre systeme ‘daisy chain’.
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Point 7 Rendre le systéme redondant

Réglage de Wordclock Source
Comme tous les périphériques doivent étre configurés comme non-Primary Masters, nous devons
modifier les réglages de wordclock pour la MY16-ES64.
Comme mentionné dans la section consacrée aux réglages de wordclock pour la MY16-ES64, le
paramétre Clock du périphérique héte (M7CL) des périphériques non-Primary Master doit étre
réglé sur le slot contenant la MY16-ES64.

WORD CLOCK / SLOT SETUP

MASTER CLOCK SELECT LOCK SRC ON UNLOCK 20:02:52
48kHz == LOCK, BUT NMOT SYNC'ED UNKNOWN NCCESS

A
INT 48k sLoT 1 EFE 13714
L]

INT44. 1k sLoT 2 172 13/14

WORD CLOCK IH 1 13714

SLOT SETUP

FREQUENCY
SLOT 1

MY16-AT =

EMPHASIS
STATUS

SLOT 2 FREQUENCY ——-

MY16-AT S

EMPHASIS
STATUS

FREQUENCY
SRC

EMPHASIS —_—
STATUS scene 011

Initial Data

Parameétres Emergency Clock

11 faut cocher la case Emergency Clock pour tous les périphériques.

" ES—Monitor by fu
File Edit Command Help

Brd 2o a0 B o

Ethersound Netwarks

[ Fropeties | #% NetPatch |@ I/0FPatch |  Contiol |

B List] [t Tree [ Group|
MY1E-ESEA (M7CL)
= % NA4BES

& DMES.ES

TX AX

Sunchra Status Lock Raouting

\f’ Synchrois OK. [ Lock Inputs Tock
[ Lock Outputs
ADEHR Femote Ontion Serial Port Mode

Dans le cas d'une défaillance du cable, cette horloge sera utilisée dans lintervalle, jusqu’a

établissement d'un nouveau master de wordclock.

41



Point 7 Rendre le systéme redondant

Parameétres End Loop
Le parameétre End Loop doit étre activé sur tous les périphériques. End Loop est déja réglé pour le
DMESo-ES. Appliquez la procédure suivante pour la carte MY16-ES64 (M7CL) et la NAI48-ES.
@ Dans longlet Tree, cliquez avec le bouton droit de la souris sur le nom du périphérique, puis
déplacez le pointeur de la souris, de facon a faire apparaitre en surbrillance “End of BiDir
Loop” dans “Device functions”.

@ Relachez le bouton de la souris pour alterner le statut du paramétre.

ES—Monitor by Auvilran
File Edit Command Help

BEHd ED2 3B 9

Etherzound Metworks

2 Froperties .Fx; Met Patch Qf 1/0 Patch |FJ|'« Contral

E Lisk IT:- Tiee [‘E: Group
= HA REMOTE
= & Mr1EESES MTCI

=] ﬁ MAIS-ES Metwork functions  * |
& DME 5o-£ I i

Fename

Group functions [

TTT—

ek
e T

End of Bilir Loop

Ring functiong

Write to Mon Yolatile Memary
Restare fram Mon Waolatile Memory

Synchio 3 Feszet device

J Synchrois OK. [ Lock Inputs

Une coche apparait a gauche de la mention “End of BiDir Loop” pour indiquer que le paramétre

est activé.

u'ﬂ ES—-Monitor by Auxilran

File Edit Command Help
Bod 28k 0@ e

e =ieiks a Propertiez .Fx; Met Patch Q: 1/0 Patch |[er Contral

E List| Mt Tree |“€ Group |_
1

=] & M:_ﬂ EETT Net_ugork functionz  # |
=& gle Jevice functi Renarme
& | .
Group functions L i
Ring functions N Start of Bilir Loop

nd of BilDir Loop
W ite to Mon Volatile Memory
Restore from Mon Waolatile Memory

! Reset device

J Swynchro iz OK. [ Lock Inputs
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Point 7 Rendre le systéme redondant

Patches Audio

Pour que les patches puissent continuer a fonctionner méme apres défaillance d'un cable, il faut
vérifier que la transmission des données audio ne s’effectue que sur des canaux aval et que leur
réception ne s’effectue que sur des canaux amont.

Dans cet exemple, nous allons procéder aux repatchings suivants :

@O Transmission de 10 canaux depuis la NAI48- ES vers la M7CL, sur des canaux

DOWNSTREAM (aval)
@ Transmission de 2 canaux depuis la M7CL vers le DME8o-ES sur des canaux UPSTREAM

(amont)

444
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@ Repatching des 10 canaux allant du NAT48- ES vers la MY16-ES64 (M7CL)
Sélectionnez le NAI48-ES dans 'onglet Tree :

—Monitor by AuviTran

File Edit GCommand Help
Bord 52 3k @ o
Ethersound Networks
B Lt M Tree [T Group| 1
o T Global Functiony BIDir Status Dutput Channel Assignment Input Channel Assianment Saft Ll
M 1E-ESE4 M7CL) to ®b sl @D
= % NAI4BES [ show@lias [ Claar Al b [ 5tart Ln?.p 1 v;éunwa K V,Ounwn O
& DMEBOES Loop s B =
Bi-Directionnal modz ON [Setsame| (Stanhom] [Endte | | [Stathom] [ (Endto | g

a Propetties | i MetPatch Q': 1/0 Patch | [l  Contral

Fouting

0102030405060708091011121314 151617 181920212223242526272829303132333435 gSP>OUT

0102030405060708091011121314151617 181920212223242526272829303132333435 up

ES<IN
01 S A lupo1 [if]
i upoz] A luroz [iF]
o3 [[EE ry (EN03
0. IR A uPos [
05 [IEE A luPo5 (i
06 [IEIH A lupos il
o7 [IEH A luPo7 [ird
[:] upoz A lupog [il]
oo [IEEH A lupos [iH]
10[IEH A up10 K1)
L mUTE ImuTE KLN .
< >

| »

ID: NAKE-ES Type: AVDM-ES100YT Service 326 Wonitor v326

Nous devons reconfigurer le NAI48-ES pour qu’il émette ses données sur des canaux aval.

Cliquez sur le bouton “Clear All” pour effacer les patches actuels. Comme les canaux EtherSound
aval 1 et 2 sont déja utilisés par la MY16-ES64 (M7CL), configurez le NAI48-ES en émission sur
les canaux EtherSound aval 3 a 12 afin d’éviter tout conflit. Utilisez la procédure expliquée dans le

Point 5.

e ES-Monitor by AuviTran E@E‘

File Edit Command Help

Bod £ a8 9

Ethersaund Metworks & Popeties | B NetPaich (&2 I/OPaich |py Conirol
B List| Mt Tree [ Group
o B MY15E564 MTCL) filohal Funclgs EiDi Status Output Channel Assignment 5 Input Channel Assignment = Sot L
2 & names s Dlsatieor Qe =
& DMES0ES [#] End Laop OUp Oup
BiDirectionnal mode ON [Setsame] [Stanfiom] [ Endte | | (Statfiom] [ Endto | O
0102030405 06070809 10 111213141516 17 18 1920 2122 2324 25 26 27 282930 3132333435 lEJ:wur
0102030405 0607 0809 10 1112 13 14 15 16 17 18 1920 2122 2324 25 26 27 282930 31323334 35 g;m
Bl 05
< >
I0: NAMB-ES Type: M/DM-EST00v] Service 326 Manitor V326

A présent, les 10 canaux audio provenant du NAI48-ES sont envoyés sur les canaux EtherSound

aval 3 a 12.
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Puis sélectionnez la MY16-ES64 (M7CL) dans l'onglet Tree.

~Monitor by AuviTran

File Edit Gommand Help

BoE B> sk <@

Ethersound Networks

Al a Properties MNetPatch | &8 140 Patch |27] Control
B s e Tee | & v — il 1 el
O % MvTE-ESES (MCL] Global Functions BiDir Status Output Channel Assig_nmenl 5 Input Channel Aﬁlgnment
=% NA4BES Show hlias [ Statt Loop [ g ©bom [ ;
& DMEB0ES [ EndLosp O —— O
Bi-Directionnal mode ON Set sama] [Starl lrnm] [ Endto ] [Slarlfmm] [ End to ]
Routing
DO P
0102 03 04 050607 08 09 10 0 0

0 ALIA 0
o1 EH y VP01
ik P02 ry UP02
o3 [IEE A UP03
04 [IEE A UP04
os [ ry UP05
o6 [EE A UP0G
o7 IS A P07
os [IEIE A uP0g
os [IEIE] A UP0S
\JUP10) A UP10
MUTE MUTE

< |

0102030405060708091011121314151617 18192021222324 252627 28293031323334 35 E

s | 38

SoftL
Oie
[

10: MY16-ES64 (MFCLY Type: AWDM-ESI00Y1

Service 3.28

Monitor v3.2.6

Reconfigurez-la, de facon a ce qu’elle recoive les 10 canaux audio provenant du NAI48-ES, sur les

canaux EtherSound amont 3 a 12.

ES—Monitor by Auvilran

File Edit Gommand Help

Bod &> a0 B 9

Ethersound Metworks
., Propetties

Met Patch Control

140 Patch |

E L t‘ M- Tres !h: Group
Global Functions BiDir Status Output Channel Assignment Input Channgl Assignment Soft L
=] MT1E-ESE4 [M7CL)
= % o e [EN -t [ ®mg o
% DMEBoES [“End Laap Oup Cle
Bi-Directionnal mode ON [Setsame| [Stathom] [ Endto | (Startfrom] [ Endta | O
Routing
DO P ~
010203 04 05 06 07 08 09 10 0 0
0 0
01 QIS A UPO3 [1
V¥ P04 A UP04 [t
03 QIS A UP05 [t
o4 14 A UP0G [t
05 RIS A uPo7 [t
06 QRIS A UP08 [iI3
iFg UPD9| A UP09 [v
os [N A UP10 [if:
o9 1] A uP11 i
J UP12 A upP12 glv
MUTE IMUTE ~
< >
= 010203 04 05 06 07 08 09 10 0 0 P 2
i3] ODND1 id ONO1 [8
oz[iTH v DND2 i
K] MUTE| IMUTE [¢
L MUTE| MUTE [¢
(W MUTE MUTE [1
W MUTE MUTE [i[
(W MUTE MUTE [1
1L MUTE MUTE [i£:
1 MUTE MUTE [ik
JMUTE MUTE U
MUTE MUTE v
< >
£ b
ID: MY16-ESE4 (MICLY Twpe: AVDM-EST00YT Service 326 Monitar v3.2.6
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@ Repatching des 2 canaux de la M7CL vers le DMES8o-ES
Sélectionnez le DME8o-ES dans l'onglet Tree.
™ ES—Monitor by AuviTran [ EE]
File Edit GCommand Help
Bod 52 a3k B 9
Ethersound Networks @ Fopsies | 7 NetPaen —T— (@ Cow

= L1E-ESES [M?‘E‘\:]I B Global Functions BiDir Status Output Channel Assignment

Input Channel Assianment Soft ]
MAIEES [7] Show Alias - [_Clearal ﬂ [ Start Loop ] o] © Dawn K 3| © Down Oud
& DMEBES [“] End Loap — QUp “OUp |
Bi-Directionnal mode ON [Setsame] [Stathom] [(Endto | | [Statfrom] [ Endto | e

Fiouting

0102030405060708091011121314 151617 18192021222324 252627 2829303132333435 ESP>0UT

0102030405060708091011121314 151617 18 192021222324 2526272829303132333435 gqun

< >

I DMEBo-ES " Tvpe: AVDM-ESTO0YT  Service 326 Manitor V326

Dans le Point 5, nous avons configuré le DMES8o-ES en réception sur les canaux EtherSound aval
1 et 2. Toutefois, comme tous ces canaux se trouvent en mode Loop Back, nous pouvons recevoir

les mémes données sur les canaux EtherSound amont 1 et 2.

11 suffit d’un clic droit sur les patches précédents pour les basculer sur les canaux amont.

«” ES—Monitor by BuviTran

File Edit Gommand Help
Budtdah+00 o
Ethersound Metworks

1 Properties .Fx: Met Patch Q 1/0 Pateh [ Control
B List| M Teee ([ Gioup

- Global Functions BiDir Status Dutput Channel Assignment Input Charinel Assignment St |
= U MYTEESEA (M7CL) 0 @0
= % NA4BES Show Alias m [ start Loop 7 3| @ Down ] = un OLe
% DMEBES [#lEnd Loop Oup Oup
Bi-Directionnal mode ON (Setsame| [Stamfom| [Endte | [Stanfrom] [ Endto | [te
Fiouting

DOWN up
OUT<ES 0102030405060708091011121314 1516 17 18 192021222324 25 26 27 28293031323334 35 ES>0UT
LA MUTE
0;

L
L MUTE
LR MUTE
0

0102030405060708091011121314 1516 17 18 192021222324 25 26 27 2829303132333435 gSP<IN

< b

1D: DMEB0-ES Type: AVDM-ES1001 Sarvice 326 Monitor w326

Astuce : La section ci-dessus décrit le patching en topologie anneau, le but étant d’insister sur les

différences entre les configurations en anneau et en daisy chain.
Une approche plus directe est d’activer d’abord “Ring Active”, puis de repatcher dans l'onglet
NetPatch ou I/O Patch. En activant d’abord Ring Active, AVS-ESMonitor affiche des messages

d’erreur si 'utilisateur essaie de créer des patches non autorisés dans les topologies en anneau.
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Point 7 Rendre le systéme redondant

Sélection du Preferred Primary Master et activation de Ring Active

Dans un réseau EtherSound en ‘daisy chain’, le périphérique fournissant le wordclock est toujours le
Primary Master (le premier périphérique de la chaine). En mode Fault Tolerant Ring, comme il
n'existe pas de “premier” périphérique, l'utilisateur doit spécifier un master de wordclock. Ce
périphérique est le “Preferred Primary Master.” Dans 'onglet Tree, cliquez avec le bouton droit de la
souris sur le périphérique que vous désirez sélectionner comme Preferred Primary Master. Placez le

curseur sur Ring Functions >> Ring Active, comme dans la copie d’écran ci-dessous.

u'!' ES-Monitor by Auvilran

File Edit Command Help
Bod 22 a3k B 9

Etherzound Metworks

B List [t Tree [t Group
= 0 MY 1G-EGRe M7 1

=] £ Na)l  Metwork functions  » ECAddress | 0.0 F5.02.0F FO |

E Propetties | g% MetPatch ¢ I/DPatch | [y  Control

Infarmation

. Device functions  »

Group functions 4

me | MY1GESE4M7CL |
—

@©YAMAHA

MY16-ES64

Praduct Fanily
MY1E-ESEL

Le périphérique est alors considéré comme Preferred Primary Master, et le réseau est activé en mode
Ring.

Refermer la boucle

Si le systéme se compose uniquement de périphériques possédant chacun deux ports EtherSound
(comme dans notre exemple), le PC doit étre supprimé pour refermer la boucle. Enlevez le PC du

réseau et reliez le port OUT du dernier périphérique (Ile DME8o-ES) au port IN de la MY16-ES64.

Monitoring de réseaux en anneau
Si vous avez besoin d'un monitoring continu du réseau via AVS-ESMonitor, votre réseau doit

comporter au moins un périphérique possédant 3 ports.
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Point 7 Rendre le systéme redondant

ok Propoties |2 MetPatch | @0 OPatch |l Conbol |

-~ Information

MAL Addiess 00.0E.55.03.0F FO
Name MY1E-ESES [M7CL)

+ EtherSound module properti

Manufacturer @YRMAHA

Product family
MY16-ESE4

Firmware version ‘ ootz ' K.emel version 3.09

Hardware Configuration Flag

Audio setup
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Point 8 Enregistrement de votre configuration

Point 8 Enregistrement de votre configuration

Tous les paramétres d'un périphérique EtherSound, a part son nom, peut étre enregistré en mémoire
non volatile, ce qui évite de devoir le reconfigurer a chaque mise sous tension.
Pour chacun des périphériques de votre réseau ;

@D  Sélectionnez le périphérique dans l'onglet Tree.

@ Dans le menu File, sélectionnez “Write to Non Volatile Memory”, ou cliquez sur l'icone

correspondante dans la batte d’outils.

u'“ ES-Monitor by Buxilran
FIEN Edit Command  Help

Load.. GTRL+L )

Save as.

Save CTRL+S || & NetPach | @ 1/0Patch |
Restore fro i . CTRL+R

00.0E.55.03.0F.F
MY1E-ESE4 [MTC
EtherSound module properties

Manufacturer @YAMAHA u.'ﬂ ES—Monitor, hy Auvilran
File Edit Command Help

Product family MY16-ES64 ﬂ % lg E = I_I
MY1EESES = i )

Eirrustare sarsin. [ . Ethersound Metwarks 1=

CWrite ta Man Valatile Memary CTRLW

A Exit

@ Le message suivant apparaitra une fois l'opération d’enregistrement effectuée avec succes :

[ ———
AuviTran !
Save succeed on MYCLMY1 B-ESE4)
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Point 8 Enregistrement de votre configuration

~ Quick Setup-
SeplDIPSW): | 1 |
| Head Amp Controlier

W 1E-ESE4 M 1E-ESG4
i Slot Intemal () D-2ub 9pin {2 AVSESMonilor
Connechon Connection

| Metwork Mode
(i DaisyChain (O Ring ~ Charnel Allocation —

L [ [48]meus
"I@'ﬂnm
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